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1.  Adagoló készülék 
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2. Bélyegző készülék
� EMBED Unknown  ���





� EMBED Unknown  ���





1. Feladat:Adagoló henger működtetése MONOSTABIL útszeleppel
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1. Gyakorlat: vezérlések MONOSTABIL útszelepekkel
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3. Hajlító készülék
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