.26 Hidraulikus kovetdrendszerek.
. Madsoléberendezések

Nagy UoiOmmmmm kovetelményeket kielégitd hidraulikus és elektrohid-
rendszereknél az ;mzmumwm‘m"ﬁwx%m bevezetett folyadékmennyiséget
tészeleppel vezéreljiik, hanem a szintén folytonosan valtoztathaté
ceresztmetszetii, de lényegesen nagyobb érzékenységii egy, két
négy vezérloéli tolattyuval, :
szek a vezérl
ordulatszamat

Stolattyuk a Bcnwmwgmmwmw és hidromotorok sebességét,

vezérlik, meghatdrozva egyben a haladé, ill. forgé moz-
anyét is. A sebesség,” ill. a fordulatszim folytonos véltoztatdsat az-
k' lehetévé, hogy a relativ elmozdulést végz8 vezérl

zil Gélparok a to-
olytonos elmozduldsénak fiiggvényshen folytonsan véltozs atomlési
mNannm‘Nmnmr tehét folyi

tonosan v4ltozé hidraulikus ellen4llast képez~
Az 4tSmlési keresztmetszet lehet a tolatty

uelmozduldssal ardnyos, de
hat mis, a kévetelményeknek niegfeleld fiiggvénykapcsolat szerint is,
ttyuelmozdulds fiiggvényében. ;

Az egy és tobb vezérlGélil tolattyuk a hidraulikus -és elektrohidrauli-
b m<mwwom,mmmmw<mw alapelemei;

ennélfogva legfontosabb tulajdonsigaik is-
rohidraulikus szabélyozé rendszerek vizs-

A fémforgdcsolé szerszdmgépeknél fontos szerepet -jitszanak a mésols
dssal dolgozé kivet§ hidraulikus vezérlérendszerek. Térhoditdsuk leg—
, , hogy viszonylag magas automatizdldsi fokot biztositanak, az
programherdozé (mintadarab vagy sablon) miatt alkalmazdsa mar ki-
arabszimok esetén. is gazdassgos. :
Ebben a fejezetben csak a folyamatos miik

: ¢ odésii hidraulikus berende-
kkel foglalkozunk. : ’ )

2.61 Egy vezérl8éli hidraulikus kovetSrendszer

z egy vezérl8éli hidraulikus masolsberendezés elvi vézlata a .2.50
an léthato, A rendszer statikus, nyugalmi dllapotdban az & tolattyu-
lyan értékii, hogy az mo fojtason felléps nyomédsesés a dugattyu

0 mm%:mz ardnyénak m

A Bﬁ&m& vo.,\ﬁw nyomésviszonyt hozza létre.
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Abban az esetben, ha a to-

‘lattyut ebbdl a semleges helyzeté: a P, nyoméis csokken a munkaponti I vo\msu.oN képest, és a munka-

B m o oz ;
N 1ty . / Ay N \ A _.UM_ Mmmw Muwwmnw mwMWMMM%MMMMEM _henger is a pozitiv ﬁmm_%_omu mozdul el Bﬁam@&m. amig a munkahengerrel
= N7 . 4llapotnak megfeleld - merev wmv.omoﬁmnumu 4116 moymna\;@mwmma\ a statikus 4llapotnak megfeleld
5 T W p, statikus dllap ; nyomést vissza nem A4llitja. A ka i $ =
. .y ja. munkahenger nyugalmi 4llapotéban § = 0) a
p— Y, értékhez képest csokken, ennek ki negativ tulfedésii tolattyu vezérldélein keresztiildramlé folyadékmennyiségre
7 P vetkeztében a munkahenger +y irhatd , hogy:
T\u e w @ irdnyban mozdul el mindaddig, =
gt amig a hengerrel merev kapcsola Q =Q
P* o ban levd tolattyupersely a senile- 1 2
777 c ges helyzetnek megfeleld tolattyu
@ rést vissza nem 4llitja; a henger
Ql : = = tehdt koveti a tolattyu mozgisit. Y Ao Ao m
3«1 L\\ \L\\&_ Statikus egyensulyi 4llapot-. b / W \ \
lﬁl'h\ < a ban: y = 0. Emiatt a mutkahenge - i
v A pe-, ill. kidgramlé folyadékmenny L Z :
*aam % ségek: Q, = 0 és Q; = 0. Ugyn P Z
akkor: 7
2.50 abra
Egy vezérldélii hidraulikus mésolébe- Q =9 @
rendezés p4 4
Bizonyithaté (1d. [22.] irodalmat), hogy a F, terhelerd viltozdsa az £ A ¢
tolattyurés megvaltozdsit vonja maga utdn, pl. a terhelferd novekedése a- o = L - 3
tolattyurést csokkenti. A terhelGerd ingadozdsa esetenként jelent6s méret- 0 gr——"Y
és alakhib4dt okozhat. A mésolérendszer minOségét merevsége és stabili- \_A % &
tisa donti el. Kovetelmény tehit a megfelel8 merevségen Kkiviil az is, hogy £o-€ EotE .
a zavard jelek hatdsdra fellépS dtmeneti lengések meghatdrozott id8 alatt i AL S

csillapodjanak le.

2.62 Két vezérldélii hidraulikus kovetdrendszer 2.51 é4bra
Két vezérlGélii hidraulikus mésoléberende~

zés elvi vézlata

A két vezérl8éli hidraulikus mésoléberendezés elvi vazlata a 2.51

sbrAn l4that6. A két vezérl8élii tolattyu élenként . £ negativ tulfedésii, A .
o , A rendszer miikddése szempontjdbél igen lényeges a tolattyun, illetve g

7.

perselyben kialakitott vezérldélek helyzete. A vezérlGélparok kialakitdsa
haromféle lehet: _

P, tdpnyomds 4llandéan hat a differencidldugattyu kisebb, bo feliiletére. A

nagyobbik, >Ho feliiletre hatd 1 nyomés a vezérlctolattyu és a persely re

- zérus tulfedésii,
- pozitiv tulfedési,

lativ elmozdulds4tol fiigg.
A munkahenger statikus-4llapotéban, tehdt a tolattyu kozépsd, munka

A . - negativ tulfedésii két vezérldélii tolattyuk.
ponti helyzetében @ - 20 2 feliiletardny esetén a p, nyomés un, munk - . .
. >o | 1 ‘ A zérus tulfedés, amikor a tolattyun kialakitott vezérldélek tdvolsdga
o L ) pontosan megegyezik a perselyben kialakitott vezérldélek tévolsigival, csak
. = = . e S Tatilac 1Afpol P ’
ponti értéke; p, = p, p,/2. A tolattyu pozitiv irdnyu lmozduldsa esetén elméletileg létezik, technolégiai okok miatt nem valésithaté meg. Tobb
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7/ .

vezérloéli tolattyuval irdnyitott hidraulikus mésolé rendszereknél ;u ne
tulfedésti tolattyukat alkalmazzdk (2.52.a. 4bra), mert-a pozitiv tulfeds
tolattyuknal (2.52.b. 4bra) un. €rzéketlenségi tartomdny alaku ki, a

mumm%m?m,\osmwwoﬁmﬁoz @o tulfedés kétszerese. Ebben az 4tomlés

toményban az elméleti 4tSmlési keresztmetszet (A

ﬁo% zérus.

A negativ tulfedésii tolatty
a tolattyu k6zépsd, semleges hel
tében mindkét irdnyban nyitott 4t
lési keresztmetszet jon létre; . m

: , egyenl8sége csak egy meghatir

ﬁ@f @NN\_.& ) tolattyuhelyzetben 4ll fenn, ezAlts
1.J=\ s - érzéketlenségi tartomény nem 3

ii ki. A tulfedés Hatdsdt a 2.53

\\\ szemlélteti. ‘
/] 4

Az egy- és a két <mumﬁ~,

E< o E>90
& iz

Ui : 4 hidraulikus mésolérendszere
a) b) hasonlitdsa sordn meg4llapithe
2.52 4bra ~ megéllapitdsok bizonyit4si

ziik), hogy a kisebb m
pontossdgot az egy vezérldéli
. szer eredményezi: ezé
csak a termeld = mésol
-hasznaljsk, A ‘méisolérenc
‘namikus analizisével nem
zunk, a vonatkozd szaki
megtaldlhaté. :

7.

Két vezéridélii tolattyu tulfedési
viszonyai

2.53 4dbra
A tulfedés hatdsa a tolattyu -
karakterisztikdra

4
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