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SZE MTK JAI Anyagismereti és Járműgyártási Tanszék

TANTÁRGYI  KÖVETELMÉNYEK

Tantárgy megnevezése:  LGB_AJ017_1 ROBOTTECHNIKA  

Szak, szakirányok:          
Gépészmérnöki szak, Gépgyártástechnológia szakirány

Tagozat, tanév, félév: 
Levelező tagozat, 2010/2011. tanév, II.félév

A tantárgy oktatói: 
Dr. Pintér József főisk. docens, tantárgyfelelős       
B 305.

                              
Pék Dezső tudom. főmunkatárs

          
B 307.

Kékesi Zsolt tanszéki mérnök, laboratóriumi gyakorlat
                          
A konzultációs időpontokat külön hirdetményben közöljük.

A tantárgy célja: Az ipari robotok és manipulátorok szerkezeti és kinematikai jellemzőinek megismerése, továbbá az alkalmazásukhoz szükséges alapvető tervezési, programozási ismeretek elsajátítása.

A tantárgyi jellemzők:

· 
Tantárgyi kód:


LGB_aj017_1
·    Kreditpontszám: 

4
Félévi követelmény:  Vizsga
A tervezett hallgatói terhelés:

·  
Heti elmélet: 



2 ó/hét

Oktatási program: Az elsajátítandó tananyag címszavait, a heti beosztást, a feladatokat, a félévközi munka ütemezését tartalmazó tematikát / ütemtervet / a 2. oldalon található táblázat tartalmazza.

Irodalom: 
Dr. Pintér József: Előadásvázlatok (ppt), 2011.

Pék Dezső: Előadásvázlatok (ppt), 2011.
A követelmények teljesítésének értékelése:

· A laboratóriumi gyakorlatok (K3 és K4) teljesítése. A gyakorlatokon való szereplést és a gyakorlatok tananyagának elsajátítását külön értékeljük, maximálisan 40 pont szerezhető meg. A laboratóriumi gyakorlatokon való részvétel kötelező, hiányos teljesítés a félévvégi aláírás megtagadását eredményezi!

· A vizsgajegy megállapításánál a félévközi munka értékelésére kapott pontszám és a vizsgaidőszakban írt vizsgadolgozat eredményének összegét vesszük figyelembe. A vizsgadolgozat maximális pontszáma 60 pont, a vizsgajegy elégtelen, ha a vizsgadolgozat pontszáma nem éri el a 25 pontot.

	A vizsgajegy pontszámhatárai: félévközi+ vizsgadolgozat

	jeles
	             87 p. felett

	jó
	75 p. és 86 p. között

	közepes
	63 p. és 74 p. között

	elégséges
	51 p. és 62 p. között

	elégtelen
	0 p.   és 50 p. között



A félévközi munka alapján tehát megszerezhető a vizsgapontszám 40%-a.

Konzultációk időpontjai:
03. 18. (péntek) 
1400 – 1545         
helye:     B102
                                      
03. 19. (szombat)  
  800 –   945
    
helye:     B102




04. 15. (péntek) 
1600 – 1745
    
helye:     ÚT-109

                                    05. 13. (péntek) 
1800 – 1945
    
helye:     ÚT-109
	Okt.hét
	Dátum
	Oktatási anyag

Előadás                      
	Előadó


	Követelm

Határidők

	1.
	március 18.
	Ipari robot, manipulátor fogalma. Kinematikai strukturák, munkatértípusok. Szerkezeti egységek; teherviselő egységek, vezetékek, csapágyak. Hajtásrendszerek. Programozás. Robotok megfogó szerkezetei. Megfogáshoz szükséges szorítóerő.
	Dr. Pintér J.


	

	2.
	március 19.
	Ipari robotok alkalmazása
	Pék Dezső


	

	3.
	április 15.
	Robotok programozása (FANUC)
	Kékesi Zsolt


	

	4.
	május 13.
	Robotok programozása (FANUC)
	Kékesi Zsolt


	

	
	
	


A fentiekben nem érintett kérdésekben a Tanulmányi és vizsgaszabályzatban leírtak szerint járunk el.

Győr, 2011. február  07.     








 ....................................   





  
 Dr Pintér József







      


    tantárgyfelelős
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